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Naslov

URL
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Naslov izvornika

Primjena hiperdualnih brojeva za racunanje derivacija prvog i drugog reda funkcija viSe varijabli s
primjenama u MATLAB-u

Jonji¢, Jakov

Usporedba numeri¢kih metoda za rjeSavanje problema optimalnog upravljanja u programskim alatima
MATLAB i CasADi

Belokleié, Korina

Racunalna simulacija perspektive promatraca u zakrivljenom prostorvremenu

Parlov, Matko

Matemati¢ko modeliranje kinematike i sinteza upravljanja mobilnim robotom s Cetiri zakretna i Cetiri
neovisno pogonjena kotaca

Skifi¢, Niko

Sinteza optimalnog regulatora stanja linearnih sustava primjenom algoritma povratnog prostiranja kroz
vrijeme

Trbara, Klara

Matematicko modeliranje i analiza nelinearnih medusobno povezanih elektromehanickih sustava
primjenom dualnih brojeva

Jonji¢, Jakov

Decentralizirano upravljanje elasti¢no povezanim elektromehanickim sustavima kolica na klackalici

Mihaljevski Boltek, Tin

Sinteza multivarijabilnog PID regulatora medusobno spregnutih mehanickih sustava primjenom
linearnih matri¢nih nejednadzbi

Arandia-Kresi¢, Sre¢ko

Mrezno upravljanje znanjem

Gredelj, Matea

Modeliranje i optimalno upravljanje elektromehani¢kim sustavom kolica na klackalici Rai¢, Jakov
Minimaks optimalno upravljanje nelinearnim dinamickim sustavima Mili¢, Vladimir
Sinteza regulacijskih sustava primjenom linearnih matri¢nih nejednadzbi Mili¢, Vladimir
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