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Model based motion planning for manipulation with heterogeneous robotic systems under constraints

Ivanovi¢, Antun

Detekcija i klasifikacija morskog otpada iz podvodnih slika koriStenjem konvolucijskih neuronskih mreza

Puras, Antun

Dizajn i konstrukcija autonomnog povrsinskog plovila s platformom za slijetanje

Marinkovié, Ivan

Izrada i primjena solarnih origami modula

Strazici¢, Luka

Primjena tehnologije 3D modeliranja u izradi simulacijskih modela i modela prostora u virtualnom okruzenju

Kovad, Lea

Centralizirano upravljanje kineti¢ckim origami modulima

Di Reda, Stjepan

Dizajn i konstrukcija kinematickih origami modula

Jurjevi¢, Toni

Modeliranje i upravljanje mjernom i otpremnom linijom terminala za skladiStenje i manipulaciju naftnih derivata

Orsuli¢, Marko

Mjerenje i digitalna obrada procesnih veli¢ina

Marié¢, Luka

Upravljanje modularnim robotima

Prkacin, Vicko

Strategije pozicioniranja i diverzifikacije na primjeru poduzeéa Verbum d.o.o.

Musladin, Ana

Implementacija strategije diferencijacije i pozicioniranja na drustvenim mrezama

Vlahovi¢, Vanja

Rizici i sigurnost informacijskih sustava

Cebiri¢, Teo

Obiljezja i znac¢aj marketing miksa u internetskom okruzenju

Boban, Petra

Posebnosti oglasavanja u internetskom okruzenju

Zitkovi¢, Petra

Autonomno izvrsavanje zadataka u okviru izvidacke misije NAO robota

Babi¢, Anja

Implementacija algoritma koordiniranog upravljanja letjelicama u svrhu prijenosa tereta

Bartulovi¢, Mihovil

Metode za dinamic¢ko odredivanje staza na laboratorijskom sustavu s vise vozila

Erdeli¢, Tomislav

Prepoznavanje hrvatskih rije¢i pomoc¢u Nao robota

Bagi¢, Matija
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Raspoznavanje gesta na temelju 2D slike i na temelju RGBD prikaza Hrvatini¢, Kruno

Realizacija sustava za upravljanje ¢etveronoznim robotom zasnovanog na mikrokontroleru STM32F407VG Covran, Mislav

Zvucna i vizualna percepcija okoline tijekom izvidacke misije NAO robota Jagodin, Nikola




