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Automatizirano generiranje multimodalnih skupova podataka iz sintetickih slika koristenjem vizualno-
jezi¢nih modela

Wachtler, Elena

Upravljanje bespilotnom letjelicom za pronalazak objekta u 3D prostoru na temelju semantike prostora

Maleti¢, Marin

Lokalizacija i navigacija mobilnog robota za dekontaminaciju

Smirci¢, Dino

Sucelje ¢ovjeka i robota zasnovano na preslikavanju pokreta

Sorié¢, Petar

Covjekom potpomognut robotizirani sustav zavarivanja

Jurman, Andrej

Adaptivni sustav upravljanja temeljen na podacima

Matijevi¢, Petra

Razvoj robotiziranog postrojenja za biorazgradnju otpada

Stigleitner, Martin

Aktivna rekonstrukcija 3D modela objekta primjenom robotske ruke

Krivosija, Tarik

Upravljanje bespilotnom letjelicom za pronalazak objekta na temelju semantike prostora

Gusié, Ilvan

Detekcija orijentiranih objekata u termovizijskim zracnim slikama s dronova temeljena na sinteti¢kim
podacima i neuronskim mrezama

Jurasovi¢, Andreja

Rekonstrukcija oblika organa iz para rendgenskih slika koristenjem neuronskih mreza

Sekula, Dominik

Sinteza novih pogleda na predmet iz dvodimenzionalnih slika koriStenjem neuronskih mreza

Hrastnik, lva

3D ispis robotskom rukom

Karnis, Luka

Autonomni robotski sustav za izvanzemaljsku poljoprivredu

Bozi¢, Filip

Detekcija hvatanja objekta temeljena na umjetnoj inteligenciji

Jurkovi¢, Marin

Modelsko prediktivno upravljanje zra¢nim manipulatorom

Pliskovac, Lovro

Sustav za automatsku detekciju oste¢enja na infrastrukturi

Katanec, Andro
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Sustav za odrzavanje otopine za navodnjavanje

Drmi¢, Jakov

Upravljanje admitancijom zra¢nog manipulatora za potrebe fizicke interakcije s okolinom

Vui¢, Adam

Razvoj algoritma upravljanja za hvataljku s gradiometrom

Peris, Stela

Usporedba metoda za mjerenje razlika izmedu skupova vizualnih podataka u kontekstu primjene u
robotici

Grozdek, Antun

OponasSanje pokreta ruku operatera za potrebe antropomorfne robotske manipulacije

Marié, Luka

Upravljanje robotom vodi¢em u poznatom prostoru

Svaga, Emil

Izbjegavanje prepreka koristenjem algoritma potencijalnih polja dobivenih iz slike stereo kamere

Simag, Domagoj

Prihvat i odlaganje objekta mobilnim robotom koristenjem vizualne povratne veze

Cargonja, Neven

Izbjegavanje prepreka koristenjem algoritma potencijalnih polja dobivenih iz ocitanja 3D lasera

Leibner, Erik

Planiranje trajektorije za presretanje objekta u 3D prostoru

Spani¢, Matea

Planiranje i izvodenje putanje mobilnog robota na temelju zadanog cilja i informacija s 3D kamere i
laserskog senzora

Vuksanovi¢, Filip

Algoritam precizne lokalizacije robotske ruke pomoc¢u kamere

Tabak, Jelena

Algoritam slijedenje zasnovan na informacijama s 3D kamere i laserskog senzora

Marjanovi¢, Zvonimir

Analiza ponasSanja djeteta tijekom slobodne igre koristenjem dubokih neuronskih mreza

Dzida, Martin

Detekcija ljudi u nadgledanom prostoru pomoc¢u RGB-D senzora Kinect

Andrié, Jure

Detekcija prisutnosti ljudi i lokalizacija po zonama interesa okolnog prostora pomo¢u RGB-D senzora
Kinect

Topol, Fran

NAO robot kao nadziratelj rehabilitacijskih vjezbi nakon lomova Sake

Celan, Bruno

NAO robot kao voditelj rehabilitacijskih vjezbi nakon lomova Sake

Matié¢, Dora

Prepoznavanje i reakcija NAO robota na emocionalno stanje ljutnje i sre¢e osobe pomocu obrade audio-
vizualnih ulaznih signala

Rai¢, Nika

Upravljanje formacijom pokretnih agenata temeljeno na konsenzus algoritmu

Peti, Marijana

Robot-assisted autism spectrum disorder diagnostics using partially observable Markov decision
processes

Petric, Frano

Analiza energetske odrzivosti heterogenog podvodnog robotskog sustava

Petrovié¢, Tamara




Analiza utjecaja i adaptacija komunikacijskog perioda algoritma povjerenja

Pogaci¢, Kata

Izvedba manipulacijskih zadataka robota primjenom strojnog ucenja

Krizmanci¢, Marko

Korisnicko sucelje za pracenje statusa podvodnog robotskog sustava

Gadina, Marija

Programsko sucelje za daljinsko upravljanje robotom putem mobilne aplikacije

Turkovié, Kresimir

Python modul za parsiranje POMDPX datoteka i upravljanje POMDP-om

Slosi¢, Vladimir

Validacija klasifikatora govora predskolske djece u kontekstu dijagnostike autizma

Beji¢, Ivan

Adaptacija Capekove drame R.U.R. za izvedbu s NAO robotima

Bosanac, borde

Integracija modula za prepoznavanje rijeci hrvatskog jezika na NAO robota

Barisi¢, Josip

Integracija modula za pretvorbu teksta u govor na hrvatskom jeziku na NAO robota

Vrbanec, Brigita

Hodanje robota NAO niz stepenice

Vatavuk, Ivo

Hodanje robota NAO po stepenicama

Ki¢inbadi, Luka

Unaprijedenje modula za klasifikaciju vokalizacije

Kokot, Mirko

Adaptacija parametara hoda NAO robota u razli¢itim situacijama

Jursevié, Vedran

Pradenje gesti koristenjem skrivenih Markovljevih modela

Zivkovié, Vice

Mapiranje i lokalizacija NAO robota u prostoru pomoc¢u RGB-D senzora

Presecan, Mihael

Detekcija i pracenje osoba koristenjem Nao robota

Zglav, Ante

Hodanje robota NAO po stepenicama

Cavlek, Ivan

Interakcija humanoidnog robota NAO s ljudima: upoznavanje i jednostavan dijalog

Brijacak, Inka

Odredivanje usmjerenosti pogleda koristenjem NAO robota

Galjer, Mirna

Razvoj vjestina demonstracije gesti za humanoidni robot NAO

Malovan, Luka

Realizacija - Igre s mjehuri¢éima od sapunice - uz pomo¢ robota NAO

Kuzet, Barbara

Realizacija funkcije ¢itanja za robota NAO pomodu programa Tesseract

Bektesevié¢, Emil

Demonstracijom podrzano robotsko brusenje

Drobac, Pero

Planiranje inspekcijske trajektorije bespilotnih letjelica

Coli¢, Mirta




